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La pré&sente invention concerne les marionnettes et elle
vise, indifféremment, les sujets comportant une enveloppe corporelle,
du type partiel ou complet, dans laquelle le manipulateur introduit
la main pour commander une telle marionnmette.

Les marionnettes du type ci-dessus comportent, générale-
ment, une téte représentant un sujet donné et ménageant 3 la base un
orifice ou trou dans lequel le manipulateur introduit 1'index d'une
main pour supporter verticalement la marionnette. Le pouce et le ma—
jeur de la m@me main sont introduits dans des prolongements latéraux
de 1l'enveloppe formant des &léments mobiles constitutifs de la ma-
rionnette, tels que des oreilles ou des bras, selon le sujet figuré.

Avec une telle marionnette, le manipulateur est astreint
2 garder une main verticale et l'index tendu pour assurer le support
stable de la marionnette, tout en permettant la commande indivi-
duelle ou simultanée des &léments mobiles par le pouce et le majeur.

On congoit qu'une telle position ne correspond pas & un
état reposant pour le manipulateur, &tant donné que la main n'est
que partiellement ou difficilement irrigude, alors que les muscles
responsables des mouvements d'exteasion cu de fléchissement de 1'in-
dex sont sollicité&s en permanence pour le support de la marionnette,
voire pour sa manipulation lorsqu'il s'agit par exemple de faire
hocher la téte du sujet.

La manipulation dans de telles conditions requiert un
entrainement particulier et provoque généralement l'appariﬁion de
crampes qui ont pour effet d'altérer, voire de supprimer, 1'intérét
pouvant €tre &prouvé par la manipulation de marionnettes,

La structure ci-dessus présente, par ailleurs, un autre
inconvénient non négligeaﬁle. En effet, une telle structure ne

permet pas d'offrir une grande vari&té d'expressions successives
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modifiges, Etant donné que celles-ci ne peuvent &tre obtenues que
par le déplacement relatif du ou des &léments moﬁiles, tels que les‘
bras ou les oreilles, en combinaison &ventuellement avec un mouve~
ment de la t€te du sujet.

Un autre inconvénient encore de telles marionnettes est
que leur manipulation ne peut &tre effectude valablement en relation
avec un support, &tant domné qu'elles ne comportent aucun moyen
d‘appui. Ceci oblige le manipulateur 3 adopter une position incon-
fortable pour rester masqué, au moins partiellement, par rapport 3
un &cran vertical dont le bord horizontal représente le niveau
d'apparition de la ou des marionnettes. ‘

La présente invention vise & r&soudre globalement les
problémes ci~dessus en proposant une nouvelle structure pour marion=-
nettes manipulées directement par la main, par opposition 3 celles
qui sont command@es & partir de fils notamment. v

L'objet de 1l'invention est d'offrir une nouvelle structure
particuliérement adaptée pour conférer une position naturelle & la
main du manipulateur, de manidre i &liminer les crampes, courbatures
ou fatigues naissant de sa mise en oeuvre. ,

Un autre objet de l'invention est de conférer une nouvelle
position de tenue en main, de maniére que les différents doigts
puissent &tre utilisés simultandment et/ou indépendamment pour mani-
puler la marionnette et actionner, en méme temps, des commandes
d'entrainement en mouvement d'&léments mobiles constitutifs de la
marionnette.

Un auﬁre objet encore de l'invention est de proposer une
nouvelle structure de marionnette qui soit d'une tenue et d'une ma-
nipulation particuli&rement simples et reposantes, de maniére & of-
frir un pouvoir attractif certain, notamment pour les enfants.

Pour atteindre les buts ci-dessus, la marionnette conforme
a4 1l'invention est caractérisée en ce que la téte est portde par un or—
gane de préhension et de support placé & l'intérieur de 1'enveloppe
corporelle associé 3 au moins une commande d'actionnement d'au moins
un élément mobile constitutif de la marionnette.

Diverses autres caractéristiques ressortent de la des-

cription ci~dessous, en référence aux dessins annex@s qui montrent,
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2 titre d'exemples non limitatifs,;des formes de ré&alisation de
1'objet de 1'invention.

La fig. 1 est une &lévation latérale, en partie
arrachée, partie en coupe, de l'objét de 1'invention.

Les fig. 2 et 3 sont deux vues schématiques montrant
deux exemples d'application de l'objet de 1'invention.

La fig. 4 est une &l8vation latérale mettant en &vi-
dence les caractéristiques de l'objet de 1'invention.

La fig. 5 est une vue latBrale partielle montrant une
autre adaptation de 1l'objet de 1'invention.

La fig., 6 est ﬁne coupe-&lévation, en partie arrachée,
montrant latéralement une variante de réalisation de 1'un des &lé&-
ments constitutifs selon la fig. 1.

La fig. 7 est une vue analogue & la fig. 6 montrant, 3
plus petite &chelle, une variante de réalisation suppl&mentaire.

La fig. 8 est une coupe-&lévation latérale, en partie
arrach&e, illustrant un autre exemple de constitution de 1'objet de
1'invention. _ 7
: Les fig. 9 et 10 sont des coupes transversales prises
sensiblement selon les lignes IX-IX et X-X de la fig. 8.

La fig. | montre 1'objet de l'invention représentd@ sous
la forme d'une marionnette, désignée dans son ensemble par la réfé-
rence l. Cette marionnette comprend une téte 2 normalement prolongée,
2 partir de sa base, par une enveloppe corporelle 3 de tout type
convenable. Cette enveloppe corporelle 3,apparaissant en traits
mixtes, montre une repré@sentation partielle en forme de gaine du
corps du sujet qui peut &tre, indifféremment, un &tre humain, un
animal, voire une chose ou un objet. '

' Selon 1'invention, la té&te 2, qui peut &tre, en partie
au moins, creuse, est associe 2 sa base 3 un organe de préhension
4. De préférence, l'organe 4 est constitud par un &lément tubulaire
5 occupant, par exemple, une direction sensiblement verticale pour
une position naturelle de la téte 2. L'organe de préhension 4 peut
atre réalisé en tout matériau convenable, dépendant de la technique

de fabrication de la marionnette et des moyens.de liaison entre la
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téte 2 et un tel organe 4,

Dans 1l'exemple illustré par la fig. 1, il est prévu de
réaliser la téte 2 de manidre 2 lui faire comporter un collet 6 qui
est, de préférence, orienté vers 1l'int&rieur de la téte. Il est
&vident qu'une disposition inverse pourrait aussi &tre retenue. Le
collet 6 est rendu solidaire du tube 5 par tout moyen convenable,
notamment par collage. Le collet 6 peut étre rigide lorsqu'il est
sovhait& conférer un maintien strict et immuable de 1l'orientation
de la téte 2 par rapport & l'organe de préhension 4. Cependant,
gselon 1l'invention, le collet 6 est, de préférence, associ&, dans
la mesure ol sa mati8re constitutive ne le permet pas, & une four-
rure de liaison &tablissant une solidarisation semi-souple permettant
d'obtenir un déplacement relatif de la téte 2 par rapport au tube
5, par exemple assimilable 3 un hochement.

L'organe de‘préhension 4 peut &tre mis en oeuvre pour
une enveloppe corporelle du type gaine, désignée par la référence
3a a 1la fig. 2,0u encore du type total corporel 3b représenté 2 la
fig. 3. Dans le premier cas, l'organe de préhension 4 est accessible

3 partir de la base ouverte de la gaine 3a. Au contraire, dans le

. cas d'exemple selon la fig. 3, l'organe de prfhension 4 est rendu

accessible par 1'intermédiaire d'une ouverture 7 ménagée dans le
dos du corps 3b et pouvant &tre masquée &ventuellement par 1'inter-
médiaire de tout dispositif approprié.

La fig. 4 montre qué 1l'organe de préhension 4 peut &tre
saisi par la main M d'un manipulateur. La tenue en main est, plus
particulidrement, assurde par l'intermédiaire du majeur, de 1'annu-
laire et de l'auriculaire et laisse totalement libre le pouce et
1'index qui peuvent alors &tre introduits dans des &léments mobiles
El et E2 de 1'enveloppe corporelle 3, figurant par exemple les bras
8a ou 8b des réalisations selon les fig., 2 ou 3.

"Dans la position illustrée par la fig. 4, on constate
que la main M occupe une position naturelle lib&rant le pouce et
1'index qui peuvent alors &tre 2 méme de contribuer 3 1'animation
de la marionnette, sans que le manipulateur soit astreint 2 placer

la.main verticalement dans le prolongement de 1'avant-bras, comme
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cela est nécessaire pour les marionnettes traditionnelles.

T1 en résulte donc une meilleure possibilité de eircu-
lation sanguine et, par suite, une suppression des risques de
crampe ou de raidissement des muscles et tendons de la main chargés
de maintenir 1’index vertical rigide et, & partir d'une telle posi-
tion, de faire bouger le pouce et 1'index.

Selon une autre disposition de 1'invention, illustrée
par la fig. 5, il est prévu d'édapter‘i la base de 1'organe de pré-
hension 4,un socle ou une embase 9 représentant un polygone d'appui
stable sur un plan quelconque P, tel qu'une table. La manipulation
de la marionnette peut ainsi intervenir sans'exiger, de la part du
manipulateur, le maintien d'une pression de la main M sur 1’'organe
de préhension 4 qui se trouve alors placé en appui stable par 1'em~
base 9 sur le plan P.

Selon une autre disposition de 1'invention, 1'organe
de préhension 4, illustré 3 la fig. 1, est, de préférence, consti-
tué par un &l&ment tubulaire 5 apte 3 assumer ume fonction supplé-
mentaire de support d'au moins une commande 10 d'actionnement d'un
&lément mobile constitutif de la marionnette. Dans 1'exemple
illustré par la fig. 1, la commande 10 comprend une lame 11, défor-
mable &lastiquement, qui peut &tre découpée dans le tube 5 ou étre
rapportée Z la base de ce dernier par 1'intermédiaire d'une partie
cambrée 12 pouvant &tre rigide ou déformable &lastiquement.

_La partie terminale supérieure de la lame 1l est dis-
posée, par exemple, devant une palette 13 qui est sollicitée par un
ressort de rappel l4. La palette 13 est montée pivotante sur un axe
15 porté par 1'&lément tubulaire 5. La palette 13 est prolongée au-
del2 de l'axe de pivotement 15 par une barrette 16, par exemple,
conformée & la manidre de la langue ou de la michoire inférieure
complémentaire 3 la té&te 2. Selon le sujet de la marionnette, une
telle barrette 16 peut donc affecter de nombreuses formes diffé-
rentes ou contribuer 3 la conformation d'ensemﬁle en combinaison
avec un revétement ou un garnissage approprié.

La conformation relative de la barrette 16 est choisie

pour que, dans une position stable sous 1'action du ressort 14
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agissant sur la palette 13, une telle barrette soit en position
fermée ou dissimulde par rapport 2 la téte 2 et, en 1l'occurence,
représente, soit la langue non visible, soit la michoire inférieure
fermée.

Par comparaison avec la fig. 4, il devient apparent que
la structure conforme 3 1'invention permet d'assurer la tenue en
main de la marionmette, &ventuellement la manipulation des &léments
mobiles E et E,, supplémentairement un hochement &ventuel de la
téte 2 par déplacement alternatif de l'organe de préhension 4 et,
gimultanément ou de fagon iﬁdépendante, 1'ouverture et la fermeture
de 1l'organe 16 par un effet de pression exercée sur la lame 11 par
les trois doigts de maintien de la main M. En effet, une telle
pression, dirigée dans le sens de la fl&che £, (fig. 1), a pour
effet d'amener la lame 1l en contact avec la palette 13 qui est
sollicitée, contre l'action du ressort 14, en pivotement sur 1'axe
15. La barrette 16 est alors déplacée selon un mouvement de pivote~
ment propre, figuré par la fl&che f,.

La fig. 6 montre une variante de r&alisation consistant,
dans l'exemple précédent, Z remplacer la commande !0, de type méca-
nique, par une commande 10a du type 2 transfert de fluide. Dans un
tel cas, 1'él8ment tubulaire 5 contient une poche 17, déformable
élastiquement, dont une partie de la paroi au moins est accessible
pour les trois doigts de la main, voire pour la paume de cette der—
nidre. La poche 17 est prolongée par un circuit de transfert 18
du type & déformation lindaire qui est rendu solidaire de la palette
13a, montée articulée sur 1'axe 15a.

On congoit qu'une pression visant 2 &craser la poche
17 assure le transfert du fluide qu'elle contient en direction de
1'organe 18 qui est soumis & une extension lin&aire ayant pour
effet de solliciter la palette 13a dans le sens de la flache f3
et de provoquer, par consdquent, le pivotement de la barrette 16
dans le sens de la fléche f4.

D'autre moyens techniques &quivalents peuvent &tre mis
en oeuvre pour assurer la méme fonction.

La fig. 7 montre une variante de r&alisation selon



10

15

20

25

30

35

2507491

laquelle la commande lqg d'un Elément moBile, en 1l'occurence encore
la langue ou la michoire inférieure de la téte 2, est constitude
par un fourreau 19 mont& coulissant t&€lécospiquement sur 1l'organe -
de préhension 4. Le fourreau 19 est relié 3 l'arri&re de la téte 2
par une jupe partielleVZO, déformaﬁle élaséiquement, et forme, & sa
partie antérieure, directement une barrette 16b, &ventuellement
rigide ou souple.

L'actionnement de 1l'organe 16b intervient alors en sol-
licitant le fourreau 19, tenu en main, selon un mouvement alterna-
tif rapide de faible amplitude et de direction verticale. L'inertie
due 2 la masse de la t&te 2 engendre un déplacement relatif et donne
1'impression d'une ouverture et d'une fermeture de 1'orgéne 16b.
Dans un tel exemple, le polygone ou embase 9 représente alors, de

préférence aussi, une butée limitant l'amplitude de coulissement

relatif axial entre l'organe 4 et le fourreau 19.

‘Dans ce qui précide, les commandes mises en oeuvre per-—
mettent 1'actionnement de la langue ou de la m3choire de la téte 2.
Il est &vident que d'autres &léments mobiles peuvent &tre commandés
de la méme fagon, indépendamment ou simultanémeﬂf, et, par exemple,
aussi les jambes ou les pieds dans le cas d'enveloppe corporelle
du type 3b ou encore les oreilles ou un chapeau porté par la téte 2.

A titre d'exemple, la fig. 8 montre une autre forme de
réalisation selon laquelle la commande 10c est prévue pour assurer
1'actionnement d'aw moins un &l&ment mobile et, de préférence,
deux, par l'intermédiaire d'un dispositif de conjugaison 21. Dans
cet ‘exemple, les organes mobiles 3 commander de fagon conjuguée sont
représentés par les yeux Y de la téte 2.

Dans le but ci~dessus, les yeux Y sont constitués par
des globules indépendants susceptibles de pivoter Z 1l'int&rieur de
logements délimités parkla face de la téte 2. Les yeux Y sont pro-
longés vers'i'afriére, chacun par une tige 22 qui est montée sur un
pivot 23 porté directement par 1'organe de préhension 4 ou, &ven-
tuellement, par un support 24 solidaire de ce dernier. Au-deld des
pivots 23, les tiges 22 sont reli€es par une biellette d'accouple-

ment 25. La partie médiane de la biellette 25 porte un doigt 26
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engagé en permanence i 1'intérieur d'une fourchette 27 formée par
la partie supdrieure d'un levier 28 qui est, par exemple, disposé 2
1'intérieur de 1'élément tubulaire 5 en &tant monté articulé sur

un pivot horizontal 29. La base du levier 28 est placée face & une
came linéaire 30 formée par un organe d'actionnement 31, sollicité
en permanence par un ressort de rappel 32, La came est prolongée
par un moyen d'actionnement 33, tel qu'un bouton extérieur & 1'or-
gane de préhension 4.

Dans 1l'exemple illustré, une pression exercéé, par 1l'un
quelconque des trois doigts de la main dans le sens de la fl&che
f5, a pour effet de faire progresser la came 30 vérs 1'arridre et
de déplacer, en conséquence, le levier 28 dans le sens de la fléche
f6' Le pivotement de ce levier se traduit par un entrafnement dans
le sens de la fl&che f7 (fig. 9) du doigt 26 par la fourchette 27.
Le paralldlogramme déformable, formé par la biellette d'accouplement
25 et les tiges 22, entrafne alors un pivotement des globules for-
mant les yeux 3 1l'intérieur des orbites ménagées dans la face & cet
effet.

; Par conséquent, de fagon indépendante ou simultanée aux
autres mouvements ou déplacements, susceptibles d'@tre imprimés 2
la marioﬁnette, le maﬁipulateur peut commander 1l'accomplissement de
fonctions nouvelles qui sont susceptibles d'accroitre de fagon
notable les différentes expressions pouvant &tre conférées i une
marionnette d'aspect conventionnel mais disﬁosant d'une. structure
conforme & 1'invention.

L'invention n'est pas limit8e aux exemples décrits et
représentés, car diverses modifications peuvent y &tre apportées
sans sortir de son cadre. En particulier, une commande 10 peut aussi
dtre prévue pour 1'actionnement d'un répétiteur et/ou enregistreur
de sons constituant au sens de 1'invention un organe mobile consti-

tutif de la marionnette.
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REVENDICATIONS

1 - Marionnette du type comprenant une t€te et une enve-
loppe corporelle caractérisée en ce que la t€te est portée par un

organe de préhension et de support placé i 1'int&rieur de 1'enveloppe
corporelle associé 3 au moins une commande d'actionnement d'au moins
un élément mobile constitutif de la marionnette. '

2 - Marionnette selon la revendication 1, caract&risée en
ce que l'organe de préhension est associé & une embase d'appui stable
sur un plan.

3 - Marionnette selon la revendication 1 ou 2; caractéri-
sée en ce que 1'organe de préhension est relié & la té€te par un
collet déformable.

4 = Marionnette selon la revendication 1, caractérisée en
ce que la commande est constituée par un tube coulissant sur 1'organe
de préhension et relié & au moins un &l&ment mobile.

5 - Marionnette selon la revendication 1, caractérisée en
ce que la commande est constituée-par un systéme articulé&, associé
3 un rappel &lastique et portd par 1'organe de préhension.

6 -~ Marionnette selon la revendication 1, caractérisée en
ce que la commande est constituée par un syst&me & transfert de
fluide porté par l'organe de préhension.

7 - Marionnette selon la revendication 5 ou 6, caractéri-

sée en ce que la commande est associée 3 un syst@me de conjugaison

d'au moins deux &léments mobiles constitutifs de la mariommette.
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